
Easy Trainer 소개



For WHO?

• 로봇을 이용해 무언가 해보고 싶지만 코딩은 싫은 사람

• Physical AI (로봇 학습)를 경험해 보고 싶은 사람

• 로봇에게 다양한 학습 모델과 기법을 빠르게 적용해보고 싶은 연구원



WHAT is Easy Trainer?

비전문가도 로봇에게 빨래, 청소와 같은 다양한 작업을

시킬 수 있도록 해주는 노코드 로봇 솔루션



HOW? 1. 간단한 로봇 구동

• 그동안은 로봇을 구동시키기 위해서는 해당 로봇에 맞는 모듈을 설치하고

ROS 언어를 이용해 프로그래밍 해야 했습니다.

• Easy Trainer에는 로봇을 입력 인터페이스를 통해 등록하고, 클릭 한번으로

켜고, 끄고, 움직일 수 있습니다.



HOW? 2. 간단한 센서 연결

• 로봇이 상황을 인지하고 그에 맞는 행동을 하려면 센싱은 필수적임. 그러

나 로봇과 센서를 연결하는 것은 매우 복잡한 작업입니다.

• Easy Trainer에서는 센서를 입력 인터페이스를 통해 등록하고, 클릭 한번으

로 로봇과 연결할 수 있습니다.



HOW? 3. 직관적인 원격 조종

• 기존에는 로봇을 펜던트(키패드 형태의 조종기)로 관절을 직접 조작해야

했고, 이는 매우 비직관적입니다.

• Easy Trainer는 로봇과 같은 모양의 원격 조종기를 제공합니다. 조종기의

움직임을 로봇이 따라합니다.



HOW? 4. 로봇 움직임 녹화 기능

• Easy Trainer를 통해 로봇의 움직임을 매우 쉽게 녹화하고 재생할 수 있습

니다. 녹화본을 이용해서 기록된 대로 로봇을 움직이게 할 수 있으며, 이는

데이터가 되어 로봇을 학습시킬 때 사용할 수 있습니다.



HOW? 5. 로봇 학습 파이프라인

• 직관적인 인터페이스로 학습 파라미터를 설정해 로봇을 학습시킬 수 있습

니다. 다양한 상황에 대처하는 로봇 데이터가 있으면 그만큼 똑똑한 로봇

이 탄생합니다.



Why Easy Trainer?

• Easy Trainer는 다양한 로봇에 호환 가능한 유일한 소프트웨어 및 조종 장

치를 제공합니다.

• Easy Trainer는 최신 논문에 기재된 다양한 학습 모델 및 기술을 손쉽게 사

용할 수 있도록 제공합니다.

• Easy Trainer는 로봇 전문 연구원들과 함께 미래의 Physical AI 기술을 일반

인에게 쉽게 전달핳 수 있도록 계속해서 발전할 것입니다.



시연 영상

• UI를 이용해 로봇을 켜고 조작하는 영상 링크

• 로봇 움직임 녹화 시연 영상 링크

• 학습된 로봇이 스스로 작업하는 영상 링크
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